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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiyinia i Odbioru Robdt Budowlanych
s3 wymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zydanych z profilowaniem

I zaggszczeniem podi@ w zwizku z rozbudow drogi wojewddzkiej nr 188 Cztuchow - Pita
w miejscowdci Zeleznica od km 58+070 do km 60+686.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd®wlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniuraalizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj

- profilowanie i zagszczenie podim pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni w
gruntach kat. I-1V.

Uwaga:
Roboty ziemne zwzane z wykonaniem koryta gruntowego zawariews STWIORB
D.02.01.01.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB, ggodne z odpowiednimi polskimi normami
i STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowa, STWIORB i poleceniami lryniera.

Ogolne wymagania dotygee robdét podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne™.

2. Wyroby budowlane (materiaty)
Nie wyskpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00."Wymagania
Ogodlne”.
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3.2. Sprazt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza

sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢rkie ustawianym lemieszem;zynier maze
dopwci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki
z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkuypnaaszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych i ptyt wibracyjryc

Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdawosci gruntu
podiaza.

4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robot podano w STWIORB DB™00.00. "Wymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogolne

Wykonawca mee przysipic do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza dopiero po zakmzeniu i odebraniu rob6t zgdanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji ugdlzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wcz@iejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
i zagszczenia podia i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestzliwee wytacznie
za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zgggczonym podtzu nie mae odbywé sie
ruch budowlany, niezwrany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy pagtolub
nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaltowaniarita w planie i profilu powinny hy
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
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umazliwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie wgkszych,
niz co 10 metréw.

Rodzaj sprztu, a w szczegOlrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rabgtatym zakresie. Sposob wykonania
musi by zaakceptowany przezAyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powink®t przerzucony w nasyp albo
przetransportowany w nasyp lub odktfad.

Profilowanie | zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami oktenymi

w pkt. 5.2.315.2.4.

5.2.3. Profilowanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Nalezy usury¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoageni

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo ktore ma by profilowane nalgy sprawdzi, czy
istniejgce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdaych
podiaza. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty, 0 co najmbigm wyzsze
niz projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtjas zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinierulghnic podiaze na gtbokas¢ co
najmniej 10 cm, dowig dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gornej
warstwy nasypu, w ikei koniecznej do uzyskania wymaganyclkdzych wysokéciowych
I zagesci¢c warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy
w p.5.2.4.

Jezeli rzgdne podiéa przed profilowaniem nie wymagajdowiezienia 1 wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przyseniem do profilowania oczyszczonego padigego
powierzchng nalezy dogscic 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub
w inny sposOb zaakceptowany przezyimera.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych w sposdb zgodpyopektem.

5.2.4. Zagszczanie podta

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢c do jego dogszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierowia powstate przy zagzczaniu powinny hynaprawione
przez Wykonawe w sposob zaakceptowany przezyniera.

Zageszczenie  podim  naley  kontrolow& wedtug normalnej préby  Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoddb IIl). Wskanik zag:szczenia naley
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalnwartas¢ wskanika zagszczenia podano
w tablicy.
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Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podia (lg)

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ Ig
KR 3-6 KR 1-2
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1.03 1.00

Pod warstwami ulepszonego patdow wykopach w gruncie o grupie smosci G2-G4
wymagany jest wskaik zag:szczenie 0,97 (jak dla strefy przemarzania pejnilepszonego
poditaza) zgodnie z PN-S-02205: 1998.

Wilgotnos¢ gruntu podiga przy zagszczeniu nie powinna #ai¢ sie od wilgotngci
optymalnej o w¢cej niz (wg PN-S-02205: 1998):

* w gruntach niespoistych +2,0%,
* w gruntach mato srednio spoistych + 0% i -2%.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy nie mog by¢ oshagnicte przez

bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to najepodp¢ $rodki w celu ulepszenia
gruntu podtga, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia.

Poditaze naley ulepszy np. spoiwem hydraulicznym (cementem lub wapnem).

Koszty ewentualnego ulepszania pagtgpokrywa Wykonawca.

5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gggrzonego podia

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystje natychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieézyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub inny sposob zaakceptowany przezinera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przysgpieniem do ukiadania podbudowy nafleodczeka do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonamiezlzdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe
naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne”.

6.2. Badania w czasie robot
W czasie robét Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne w zakresie

I z czestotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagajakasci robot, lecz nie rzadziej hi
wskazano w odpowiednich punktach niniejszej sp&agii.
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Czestotliwos¢ bada
Lp Wyszczegblnienie bada
Minimalna liczba bad@na dziennej dzialce roboczej

1. Szeroké¢ 10razy na 1 km
2. Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie
3. Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4, Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5. Rzdne wysokéciowe €0 10 m w osi jezdni i na jej kragiziach
6. Usytuowanie osi w planie Co 100m

Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznychgdrgich i usytuowania osi w planie naje
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania¢gaczenia wedtug metody Proctora jest
niemaliwe, kontrok zagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okredli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pozdowediug PN-S-02205. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipgam przekracza2,2. Wtérny modut
odksztatcenia powinien wyn@si00 dla kategorii ruchu KR1-KR2 oraz 120 dla KRB&

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przyzygiu piyty o srednicy 30 cm jak
w PN-S-02205: 1998 str. 13 rys.4.

Badania ptyd 30 cm wykonanego koryta gruntowego ngl@rzeprowadd nie rzadziej i
1 raz na 1000 #

6.3. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podiza

6.3.1. Zagszczenie podia

Zageszczenie podia naley kontrolowa& wg punktu 5.2.4 i 6.1. z egtotliwoscig 1 badanie
na 1500,

Badanie nénosci E, — nalery przeprowadzéjedno badanie na 1000°m

6.3.2. Cechy geometryczne

6.3.2.1. Rowng

Nieréwndaici nie mog przekracza2 cm.
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6.3.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne pocia powinny by zgodne z DokumentacjProjektows z tolerancy
+0.5%.

6.3.2.3. G¢bokas¢ koryta i rzdne dna

R&znice pomé¢dzy rzdnymi zmierzonymi a projektowanymi nie powinny kzacza& +0cm
I -2 cm.

6.3.2.4. Uksztaltowanie osi koryta
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £5 cm.

6.3.2.5. Szerokd koryta

Szerokad¢ koryta nie mae r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm oraz
-5 cm.

6.3.2.6. Zasady pagiowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny byaprawione przez spulchnienie dehgikasci co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtdrne zagczenie. Dodanie nowego gruntu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-MOM®O. "Wymagania ogoélne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru robét jest n? wykonanego i odebranego koryta gruntowego zgodnie
z Dokumentagj Projektows i pomiarem w terenie.

W/w jednostka uwzglnia elementy sktadowe rob6t obmierzane wedtugdhngdnostek.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-MIOM®O. "Wymagania ogdlne”.
Odbior koryta oraz wyprofilowanego i zgggczonego podi@ dokonywany jest na zasadach

odbioru robot zanikagych i ulegajcych zakryciu i powinien kyprzeprowadzony w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposobot.
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9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogoblne wymagania dotygze ptatnéci podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne”.

Platng¢ za nf wykonanego koryta gruntowego zgodnie z obmiaremser jakasci robot
przyjmowa& na podstawie wynikow pomiaréw i badiaboratoryjnych.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

- profilowanie dna koryta lub podia,

- uzyskanie wilgotnéci optymalnej (réwnie osuszenia w przypadku przewilgocenia),

- koszty dogszczenia podim,

- utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych, wymaganych w Specyfikaciji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych,

- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robat.

10. Przepisy zwazane

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog@®eeziat, nazwa i okégenia.
PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania probektyr.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébelntow do celéw drogowych
i lotniskowych.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réganmawierzchni pantografem i tat

PN-S-02205 Roboty ziemne.
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