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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Robot Budowlanych s
wymagania dotycxre wykonania i odbioru robét zydAanych z oczyszczeniem rowu
z namutu wraz z wyprofilowaniem dna i skarp rowazygiraznego w zwizku z rozbudow
drogi wojewodzkiej nr 188 Cztuchdéw - Pita w miegsesci Zeleznica od km 58+070 do km
60+686.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdimeetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doteez prowadzenia rob6t przy wykonaniu
rowow i obejmug:

- 0czyszczenie rowOw z namutu z wyprofilowaniem dsekarp rowu przydrinego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.ROw przydrany - rOw zbierajcy wodt z korony drogi.

1.4.3. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-M 00.00.00 ,Wygenia ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows STWIORB i poleceniami lryniera.

Ogdblne wymagania dotygee robo6t podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. Materiaty

Nie wystpuja

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,Wymagania

0golne”
pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonywania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsie mozliwosciag korzystania
Z nas¢pujacego spretu:

koparek podsbiernych,

spycharek lemieszowych,

réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

urzagdzen kontrolno-pomiarowych,

zag:szczarek ptytowych wibracyjnych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,Wyag
0golne” pkt 4.

4.2. Transport

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej STWIORB , mima korzysta z dowolnych
srodkow transportowych. Grunty i odpadki mody¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D@M00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega raieciu trawy i krzakdbw w olgbie rowu oraz na wybraniu
naniesionego przez weeamutu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i
skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

— dla rowu w ksztalcie:

trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp 1:1&bakas¢ od
0,30 m do 1,20 m liczona jakozrica pozioméw dna i nszej krawedzi gornej rowu;

Spadki podtine rowu przy¢ zgodnie z DokumentagcProjektovy.
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5.4. Roboty wykaiczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z oczyszczanych rowow i skarp wraz z

rozdrobnionymi pozostatciami po usuniciu raslinnosci nalezy wywiezé na odkiad
Wykonawcy.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,Wymagania

0golne”
pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych oczyszczonego roinakarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwo$¢ pomiarow
1 |Spadek podiny rowu 1 raz na kade 50 m
2 | Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu 1 raz na kade 20 m
3 | Powierzchnia skarp 1 raz na kade 20 m

6.2.1. Spadki podizne rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancgi = 0,5%
spadku.

6.2.2. Szerokeé¢ i gtebokos¢ rowu

Szeroka&¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentagcprojektows z tolerancy £ 5 cm.
Rzedne dna rowu powinny kdyzgodne z projektem z toleragefl cm i -3 cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp
Powierzchng skarp naley sprawdza tatg dtugasci 3m. Nierdwndci powierzchni nie powinny

przekracza+ 5 cm.
Pochylenie skarp nie sk rozni¢ od projektowanego © 10%.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
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Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DEMD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest m (metr) oczyszczanego rowu.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB DOVD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, STWIORB

I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogélne ustalenia dotygeze podstawy platrssi podano w STWIORB  D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

Ptatng¢ za 1 m wykonanego oczyszczenie rowéw wraz z profilowaniergodnie z
Dokumentagj Projektows, obmiarem robot, atestami producentéw materiat@eeary jakosci
wykonania robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonanid m obejmuje oczyszczenie rowow z namutu z wyprofiloigan dna i skarp
rowu, przy przebudowywanych i likwidowanych przejags:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— 0znakowanie robot,

— Scigcie trawy i krzakow,

— oczyszczenie rowu,

— pogkbianie i profilowanie rowu,

— rozdrobnienie krzewow

— odwiezienie gruntu i pozostaid po ralinnosci na odktad Wykonawcy,
— roboty wykaczeniowe,

— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
2. PN-S-02205 Roboty ziemne.

10.2. Inne materiaty

3. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalsoty ziemne
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4. Budownictwo specjalne w zakresie gospodarki vepdwarunki techniczne wykonania i
odbioru umocnig¢ (WTWO-H12) - wydane w 1966 r. przez Centralny ddrZ5ospodarki
Wodnej.

5. Warunki techniczne wykonania i odbioru robétulegyjnych na rzekach nizinnych -wydane
przez MINISTWIORB ERSTWIORB WO ROLNICTWA.
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