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ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ
(HUMUSU | DARNINY)
CPV : Roboty w zakresie usuwania gleby
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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Rbdtyania i Odbioru Robot
Budowlanych g wymagania dotycice wykonania i odbioru robét zgdanych ze zdgiem
warstwy humusu i darniny w zwéku z rozbudow drogi wojewddzkiej nr 188 Cztuchow —
Pita w miejscowéci Zeleznica od km 58+070 do km 60+686.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robétl@wvlanych stosowana jest
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zldoen realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzowadzenia robot przy zgiu warstwy
humusu na poboczach gruntowych, rowach, skarpachpasach terenu przeznaczonego pod
budowe drogi wojewodzkiej nr 188 , drog poprzecznych ejphuj:

— mechaniczne uswgie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) wywozem nadmi
na odktad,

— mechaniczne usugtie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) ze spryzmaea@nw
bliskosci robat,

— usungcie darniny z wywozem na odkiad.

Cz¢$¢ zdjetego humusu przeznaczpdo wbudowania (humusowanie i pozibopod
trawniki naturalne) nalgy spryzmowa w bliskasci robot. Nadmiar humusu nale wywiezé
na sktadowisko Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa humusu - warstwa ziendlinmej urodzajnej, nadggej st do upraw rolnych

1.4.2 Darnina - plat wierzchniej warstwy gleby, gn@nictej i zwigzanej korzeniami
roslinnosci trawiastej 0 mgzszaci 5-8 cm.

Stosowane okienia podstawowe gszgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito

z Dokumentag Projektovs, STWIORB i poleceniami liyniera.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
0golne”.
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2. Wyroby budowlane (materiaty)
Nie wyskpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagtaj sk
do powtdrnego zycia naley stosowa:

- rowniarki,

— spycharki,

- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidiowe wykonanie rob6t sptgm zmechanizowanym nie jest Aiwve,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkandportu na odlegio
wymagajica zastosowania takiego spta.

Do wykonania robot zwzanych ze zdriem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego
uzycia, naley stosowa:

— noze do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— fopaty i szpadle.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynraga
ogolne”.

4.2. Transport humusu

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

4.3. Transport darniny

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB DEMI0.00 ,Wymagania ogolne”.
Teren na poboczach gruntowych oraz na skarpachngawby oczyszczony z darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by zdjgta z przeznaczeniem do jmdejszego wmycia
przy umacnianiu skarp oraz do innych czy§uamkreslonych w dokumentacji projektowe;j.
Nadmiar humusu Wykonawca wywiezie na odktad.

Humus naley zdejmowa& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spyéhar

W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niet jeg/starczajce
dla prawidtlowego wykonania robét, wedhie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa
robdt (zmienna gruldé warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowéa
reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢é z powierzchni calego pasa robo6t ziemnych oraz mydh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od g¢bokdsci jego zalegania, wysoko
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie igmyvinna by zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej lub wskazana przezzyiiera, wedtlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny etlzie stanowit podstagv do rozliczenia czynrigi
Zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadowa w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetkeayszczeniem, a ta&
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw
I bezpdrednio po nich, aby unilké zanieczyszczenia ghn lub innym gruntem
nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny
Wysokie trawy powinny byskoszone przed zgjiem darniny.

Darnire nalezy usurg¢ mechanicznie, z zastosowaniem roéwniarek i przawia sktadowisko
Wykonawcy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
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6.2. Kontrola usunigcia humusu i darniny

Kontroli podlega w szczegoélia zgodnd¢ wykonania robot z Dokumentadprojektove:
- wizualna ocena kompletda usungcia darniny,
- powierzchnia zdcia humusu,
- gruba¢ zdgtej warstwy humusu,
- prawidlowa¢ spryzmowania humusu.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MIO®O ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest m® (metr szécienny) zdgtej warstwy humusu im? (metr
kwadratowy) usuriej darniny.

Wi/w jednostki uwzgidniajg elementy sktadowe robét obmierzane wedtug inngdngstek.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-MIO®O.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne wymagania odsoie podstawy ptatrizi podano w STWIORB D-M.00.00.00.

Platng¢ za 1 m? zdjetej warstwy humusu i In? darniny naley przyjmowa zgodnie z
obmiarem i ocemjakasci wykonywania robaot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— skoszenie trawy i wszelkich innychstim z wywozem na odktad Wykonawcy wraz z
utylizacia,

— zdjecie darniny z odwiezieniem na odktad Wykonawcy wragylizacp,

— zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdiinogi (cz$¢ humusu przeznaczona
do humusowania skarp, terenu przylegtego do korguosgi i pod trawniki naturalne),

- odwiezienie na odktad Wykonawcy wraz z utylizafpozostata ag¢ humusu, ktéra nie
zostanie wbudowana),

— przemieszczenie (transport) humusu na pryzmy wzdiagi,

- oznakowanie robat,

— koszt uzyskania i utrzymania odktadu,

- uporzidkowanie miejsca prowadzenia robot.

63



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBODOWLANYCH D.01.02.02

10. Przepisy zwazane

PN-B-06050 Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania.
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